D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

L.1.  Przedmiot S8T
Przedmiotem ninigjszej Szezegélowej Specyfikacji Techniznej (S3T) sa wymagania dotyc24¢e

wykonania i odbioru robSt zwiazanych z wyznaczesiem rasy i punktdw wysokosciowych.

1.2. Zakres robdt objetych SST

W zalkges robot pomiacowych wehodza:

e wyznaczenie polozenia sytuacyjnego i wyso kodelowsgo pu
punktow wysokodciowych,

o wyznaczenie przekrojéw poprzecamych, z wyiyceniem dodatkowych pezekrojow
roboczych,

» wyznaczenis kontucdw nasypow,

s wyznaczenls dodatkowych punktéw wysokodelovych (eperdw roboczyoh),

o stabllizacja punktdw w sposob trwaly, ochrona ich prz:d zniszezeniem oraz oznakowanie W
spos6b utatwiajgoy odszukanie i ewentualne odtworzer. '

nktow giownych osi asy i

1.3. Okre§lenia podstawowe

Olredlenia podstawowe 53 zgodne 2 obowlazujacytn, odgwisdniimi golskimi pormami oraz 2
definicjami podanymi w Szczegblowej Specyficacj Technicomej (SST) D-00.00.00
. Wymagania ogdlne” punit 1.3.

1.4 Ogélne wymagania dotyezace robot

Ogodlne wymagania dotyczgce robdt podano w 88T D-10.00.00 Wymagania ogdine” punkt
14. .

2. MATERIALY

Ogélne wymagania dotyczqce materiatow, ich pozryscivaria i skladowania podano w SST D-

00.00.00 , Wymagania ogdine” punkt 2.

Do wyznaczenia i stabilizacji trasy i punktow wysalkodciowych nalezy stosowag:
e paliki drewniane,

o stupki betonowe,

s bolce stalows,

o farba do zaznaczania punktdw na jezdni,
zgodne z $ST D-01.01.01 Odtworzeuie trasy i punktdv wysokosciowyeh” punkt 2.



3. SPRZET

Ogblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogblne” punkt
3

Do wykonania robét zwiazanych 2 odtworzeniem trasy | wyzaczeniem roboczych punkidw
wysokosciowych nalezy stosowaé:

teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

daimierze,

tyczki, faty, tasmy stalowe i szpilki,

spetniajgce wymagania OST D-01.01.01 ,Odtworzenis osi frasy ipunktow
wysokosciowych™ punkt 3.
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4. TRANSPORT

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.0000 ,,Wymagania ogdlne”
punkt 4.

Materialy i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

5 WYKONANIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w SST D-00.00,00 ,Wymagania
ogdine” punkt 3.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie 2 zasadami okre§lonymi w insteukejach i
wytycznych GUGIK.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w 58T D-00.00.00 ,, Wymagania
ogdlne” punkt 6.

Kontrole jakosei prac pomiarowych zwiazanych 2 wyzmaczaniem trasy | punktow
wysokodciowych nalezy prowadzi¢ wediug ogblnych zasad okreslonych w instrukejach i
wytycznych GUGIK oraz zgodnie z OST D-01.01.01 ,Odtworzenie osi trasy i punktdw

wysokoseiowych" punkt 6.

Sprawdzanie robbt pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedug nastepujgcych zasad:

+ 0§ drogi nalezy sprawdzié na wszystkich zatamaniach sionowych i krzywiznach w poziomie
oraz ha prostych co najmnie] co 200 m,

o robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzié niwelatorem na catej dhugodci
budowanego obiektu,

» wyznaczenie nasypow i
najmniej W 5 miejscach na

wykopéw nalezy sprawdzié taimg | szablonem z poziomicy o
kazdym kilometrze oraz W migjscach budzacych watpliwosel.



7. OBMIAR ROBOT

ngklnf; wymagania dotyczqee obmiaru robdt podano ,§ST D-00.00.00 , Wymagania ogblne”
punit /.

Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i punktéw wysgrosciowyeh W terente jest 1 kilomet
(1 k) wyniesione] | zastabilizowanej trasy. Obmiaf robdt zwigzanyeh wyznaczetiem

o

obiektdéw mostowych jest ¢zgseiq obmiaru robdt mostowyeh:

3. ODBIOR ROBOT

Og:kme wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogbhe”
punkt 8.

quiér robdt zwiazanych 2 odtworzeniem frasy W terenie nastgpuje na podstawie sakicow i
dziennikéw pomiarow geodezyjnych lub protokotu rortroli geodezyjnej, ktdre Wykonawca
przedkiada Inspektorowi Nadzotu.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

Qgdlne wymagania dotyczace podstawy platnodcl podito W §ST 0-00.00.00 L Wymagania
ogdine” purkt 9.

Cena wykonania robbt obejmuje:

o dostarczenie materialéw i sprzgtu,

s wyznaczenie punktow ghownych osi trasy { punktow wysokos';ciowych,

s  uzupehnienie ukow oraz osi trasy dodatkowymi pupktami,

o wyznaczenic przekrojow poprzeczaych 2 ecwentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojéw,

o niwelacje kontrolng reperow,

s rastabilizowanie punkiéw W spasob trwaly wiaz 2 sabezpieczeniem 1 oznakowaniem
wiatwiajacym odszukanie i ewentualne odtwotzenie,

o wykonanie pormiarow biezacych W miarg postgpu rabot zgodnie z Dokumentacia
Projektowa,

o prowadzenie dokumentacji geodezyjne),

s+ odwiezienie sprzetu

o inwentaryzacje powykonawezq robot.
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