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1. WSTEP

1.1. Przedmiot i zakres specyfikacji
Niniejszy tom specyfikacji obejmuje wymagania wykonania i odbioru dostawy i montazu elementéw
wyposazenia dla inwestycji polegajgcej na likwidacji barier architektonicznych - modernizacji windy
wraz z instalacjg oraz dostosowaniem fazienek do potrzeb oséb niepetnosprawnych w Zespole Szkét
Specjalnych Nr 4 w Konstantynowie tédzkim.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
wyposazenia ruchomego i statego przedmiotowego budynku.

1.2. Zakres stosowania ST.
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument pod Zaméwienie Publiczne przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST.
Specyfikacja dotyczy wszystkich czynnosci umozliwiajgcych i majacych na celu wykonanie oraz
montaz wyposazenia statego i ruchomego zgodnie z zestawieniem.

1.4. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych
Prace tymczasowe i towarzyszace:
- inwentaryzacja powykonawcza,
- obstuge sprzetu drobnego oraz tych jednostek sprzetu podstawowego, dla ktérego nie przewiduje
sie zadnej obstugi,
- zatadunek i wytadunek narzedzi i pomocniczego sprzetu na srodki transportowe - recznie
- utrzymanie urzadzen placu budowy,
- pomiary do rozliczenia robét,
- dziatanie ochronne zgodnie z warunkami bhp,
- utrzymanie drobnych narzedszi,
- usuwanie z obszaru budowy odpadéw i zanieczyszczen,
-opfata za wjazd samochoddéw ciezarowych do miasta, ktdrych obcigzenie na o$ przekracza
obowigzujgce przepisy).
- Wykonawca zobowigzany bedzie do wykonania i utrzymywania w stanie nadajgcym sie do uzytku
oraz likwidacji wszystkich robdt tymczasowych, niezbednych do realizacji przedmiotu zamdwienia.
Robét tymczasowych i prac towarzyszgcych Zamawiajgcy nie bedzie optacat oddzielnie.

1.5. Informacje o terenie budowy
Ogolne informacje dotyczace terenu budowy podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace
ochrony Srodowiska naturalnego. Miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i drogi transportowe
powinny by¢ tak wybrane, aby nie powodowa¢ zniszczen w srodowisku naturalnym. Powinny zosta¢
podjete odpowiednie srodki zabezpieczajgce przed zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéw wodnych,
przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu, mozliwoscig powstania pozaru. Optaty i kary za
przekroczenie w trakcie realizacji robét norm, okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych
ochrony srodowiska, obcigzajg Wykonawce. Wykonawca ma obowigzek utrzymywadé sprawny sprzet
przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy, przestrzega¢ przepisow ochrony
przeciwpozarowej. Za wszelkie straty spowodowane pozarem wywofanym jako rezultat
prowadzonych robdt albo przez personel Wykonawcy, odpowiedzialny jest Wykonawca.
Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci publicznej
i prywatnej. Odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne.
Wykonawca, o ile umowa nie stanowi inaczej, uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych wtascicielem
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instalacji potwierdzenie o ich lokalizacji, oraz zapewni ich wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem w czasie trwania budowy. Mozliwe
jest wystepowanie instalacji sieci niezinwentaryzowanych na mapach, ktérych przebieg nie jest
znany. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspdtpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy
przy dokonywaniu napraw, ponosi koszt tych napraw. Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie
przestrzegat przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy.

1.6. Definicje okreslen podstawowych.
Okredlenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w specyfikacji ST. 00.01. ,,Wymagania ogdlne”.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Wymagania ogdlne dotyczgce materiatéw podano w ,Wymagania ogélne”.

2.1. Wymagania ogdlne dotyczace materiatéw
Zastosowane materiaty powinny spetnia¢ ogdlne wymagania podanie ponize;j :
- Proponowane technologie powinny by¢ odpowiednie do stanu projektowanego, zastosowanych
technologii prac, a dobdér materiatéw powinien by¢ wykonany wedtug kryterium kompatybilnosci.
Stosowane materiaty muszg posiada¢ udokumentowane parametry nie gorsze od
wyspecyfikowanych. Wszystkie materiaty, elementy, rozwigzania, systemy muszg by¢ stosowane,
wykonywane, montowane $cisle wedtug udokumentowanych wytycznych producenta, w sposdb i w
warunkach okreslonych w posiadanych przez element dokumentach odniesienia jak aktualne
aprobaty techniczne (krajowe lub europejskie), certyfikat lub deklaracje zgodnosci, atesty —
wymagane przez polskie prawo. Oferent jest zobowigzany do wykazania, ze dany materiat, system,
zestaw, etc. wprowadzony legalnie na polski rynek, spetnia, okreslone polskim prawem, warunki
techniczne dla projektowanego obiektu. llekro¢ Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamodwienia
wskazuje znak towarowy materiatu, patent lub pochodzenie, Wykonawca moze zastosowac
wskazany lub réwnowaziny, inny materiat spetniajgcy wymogi techniczne wskazanego oraz
posiadajgcy wiasciwosci uzytkowe zgodne z wymogami okreslonymi w Polskich Normach
przenoszacych normy europejskie lub normach innych panstw cztonkowskich Europejskiego Obszaru
Gospodarczego przenoszacych te normy.

Materiaty podstawowe

Pojemnik na reczniki pojedyncze — stal nierdzewna matowa lakierowana bezbarwnie przeciw
zostawianiu $ladow palcéw i osadzania sie pary
- pojemnos¢ do 300 szt. recznikow

- okienko do kontroli ilo$ci recznikéw

- zabezpieczony zamkiem

- zamek zlicowany z powierzchnig urzadzenia

- tgczenia bokdéw zgrzewane i szlifowane

- niewidoczne zawiasy,

Parametry

szerokos¢ 27,8 cm

wysokos¢ 20,0 cm

gtebokos$¢ 13,3 cm
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Szczotka do WC z uchwytem — stal nierdzewna matowa lakierowana bezbarwnie przeciw zostawianiu
Sladow palcéw i osadzania sie pary

- uchwyt przykrecany do Sciany

- wariantowy montaz z ostonietg lewg lub prawg strong w zaleznosci od potrzeb

- wyjmowana podstawka z uchwytu utatwia czyszczenie,

Parametry

szeroko$¢ 11,4 cm

wysokos¢ 42,0 cm

gtebokos$é 11,1cm

Dozownik mydta w ptynie — stal nierdzewna matowa lakierowana bezbarwnie przeciw zostawianiu
$ladéw palcow i osadzania sie pary

- mydto uzupetniane z kanistra

- zabezpieczony zamkiem

- zamek zlicowany z powierzchnig urzadzenia
- tgczenia bokéw zgrzewane i szlifowane

- niewidoczne zawiasy,

Parametry

szerokos$¢ 9,7 cm

wysokos¢ 32,8 cm

gtebokos$¢ 14,2 cm

pojemnosc¢ zbiornika 1,2 L

Pojemnik na duze role papieru toaletowego — stal nierdzewna matowa lakierowana bezbarwnie
przeciw zostawianiu $ladow palcéw i osadzania sie pary

- dostosowany do papieru o maksymalnej srednicy 33 cm
- okienko do kontroli ilosci papieru

- zabezpieczony zamkiem

- zamek zlicowany z powierzchnig urzadzenia

- tgczenia bokdéw zgrzewane i szlifowane

- niewidoczne zawiasy,

Parametry

szerokos¢ 37,7 cm

wysokos¢ 35,0 cm

gtebokos$¢ 13,3 cm

Kosz na odpady higieniczne — stal nierdzewna matowa lakierowana bezbarwnie przeciw zostawianiu
$ladéw palcow i osadzania sie pary

Symbol: 40-600

- pojemnos¢ 8 litrow

- do zamocowania do $ciany

- tgczenia bokéw zgrzewane i szlifowane,

- wyposazony w kieszen na torebki papierowe i woreczki, mocowang w zaleznosci od potrzeby z
frontu badz z bokdéw

Parametry
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szerokos¢ 22,0 cm
wysokos¢ 34,2 cm
gtebokos$¢ 15,3 cm

Uchwyt $cienny staty

llo$¢ punktéw mocowania: 4
Ksztatt: Kanciasty

Kat: 180

Materiat: Stal nierdzewna
Sposdb montazu: Na scianie
Wykonczenie: Btyszczace
Srednica uchwytu (mm): 30

Uchwyt $cienny uchylny
llos¢ punktéw mocowania: 4
Ksztatt: Kanciasty

Kat: 180

Materiat: Stal nierdzewna
Sposdb montazu: Na scianie
Wykonczenie: Btyszczace
Srednica uchwytu (mm): 30

Uchwyt umywalkowy staty
llos¢ punktéw mocowania: 3
Ksztatt: Kanciasty

Kat: 180

Materiatf: Stal nierdzewna
Sposdb montazu: Na scianie
Wykonczenie: Blyszczace
Srednica uchwytu (mm): 30

Uchwyt umywalkowy uchylny
llos¢ punktéw mocowania: 3
Ksztatt: Kanciasty

Kat: 180

Materiat: Stal nierdzewna
Sposdb montazu: Na scianie
Wykonczenie: Blyszczace
Srednica uchwytu (mm): 30

Lustro uchylne

llo$¢ oswietlenia: O

Ksztatt: Kwadratowe

Materiat ramy: Stal nierdzewna, Szkto hartowane
Orientacja lustra: Pozioma
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Sposdéb montazu: Do Sciany

Winda

Naped:

Bezprzektadniowy, synchroniczny silnik prgdu zmiennego z regulatorem czestotliwosciowym OVF.
Przeniesienie napedu za pomocy bezobstugowych paséw stalowych, pokrytych wytrzymatym
poliuretanem. Rozwigzanie to znacznie ogranicza powstawanie hatasu i wibracji w poréwnaniu do
dzwigdéw z napedem linowym.

Pasy nosne podtaczone na state do systemu monitorujgcego, ktoéry w czasie rzeczywistym monitoruje
ich stan techniczny, dzieki czemu nie wymagajg ucigzliwej konserwacji.

Elektromagnetyczne filtry redukujgce poziom zaktdcen elektromagnetycznych.

System REM™ 6.0:

To najnowsza wersja systemu zdalnego monitoringu urzadzen oraz komunikacji gtosowej. Lepsza
jakosc¢ potaczenia, rozszerzony zakres analizy, detekcja pasazeréw to niektére z dodatkowych korzysci
systemu umozliwiajgce jeszcze bardziej precyzyjng i szybszg diagnoze oraz weryfikacje parametréow
technicznych urzadzenia. Wszystkie nowe urzadzenia produkowane i instalowane przez OTIS w
technologii GeN2™ wyposazone sg w system REM™ 6.0 w standardzie.

System ReGen™:

Zaawansowany system odzyskiwania energii, napedy regeneracyjne zapewniajg mniejsze zuzycie
energii powstajgce w czasie hamowania dzwigu, normalnie rozpraszanej w postaci ciepta. Dzieki
napedom ReGen™ energia zostaje zwrdcona do wewnetrznej sieci elektrycznej budynku bez
koniecznosci stosowania dodatkowych urzadzen.

Giéwne parametry:

Pozycja: D1

Typ: dzwig bez maszynowni GeN2 Genesis

Udzwig / liczba pasazerow: 630 kg / 8 os.

Predkosc jazdy: 1m/s

Wysokos¢ podnoszenia: 10.55m

llo$¢ przystankow: 4/4

llos¢ drzwi kabinowych: 1

Sterowanie: zbiorcze w dot

Grupa: simplex

Naped: elektryczny, bezreduktorowy, regeneracyjny, wyposazony w modut

ptynnej regulacji predkosci jazdy typu ReGen ™

Szyb:

Wymiary szybu (szer. / gt.): Wedtug projektu (minimalne 1650x1800)
Pomieszczenie pod szybem:  diwig bez chwytaczy na przeciwwadze

Wykonczenie szybu konstrukcja zelbetowa

(materiat):

Nadszybie / podszybie: 3600 mm / 1000 mm

Kabina:
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Wymiary kabiny (szer. x gt. 1100 mm x 1400 mmx 2100 mm

X WYS.):

Uktad paneli kabinowych: pionowy

Wykonczenie paneli: stal winylowana Zircon Blue

Podtoga / wykonczenie: wyktadzina antyposlizgowa czarna

Sufit / wykonczenie: ptaski / stal winylowana kolor biaty

Oswietlenie: punktowe oswietlenie typu LED umieszczone w suficie kabiny
Dekoracyjne listwy tak

przypodtogowe:

Porecz - umiejscowienie: tak, zamontowana na bocznej Scianie

Porecz — drazek: chrom szczotkowany

Porecz — mocowanie: chrom polerowany

Lustro / aranzacja: zamontowane do potowy tylnej Sciany

Kaseta  dyspozycji / stal nierdzewna szczotkowana, akcesoria chrom szczotkowany
wykonczenie: panel dyspozycji wyposazony w pietrowskazywacz ciektokrystaliczny (CPI15),

przyciski dyspozycji, otwierania drzwi, system gtosnomdwiacy informujacy o
poziomie kondygnacji na ktdrej zatrzymuje sie kabina dzwigu.

Portale w  kabinie / stal nierdzewna szczotkowana

wykonczenie:

Pozostate wyposazenie w chrom szczotkowany

kabinie

Wentylacja kabiny wentylator zamontowany na dachu kabiny
Drzwi:

Model drzwi szybowych: PRIMA-S, teleskopowe dwupanelowe, otwierane automatycznie
Wymiary: 900 mm x 2000 mm (szer. x wys.)

Typ fasady / wykonczenie: waska ramka SF

Drzwi szybowe / stal winylowana w kolorze SAND
wykonczenie:

Drzwi kabinowe / stal winylowana w kolorze biatym
wykonczenie:

Odpornosé ogniowa: brak

Naped drzwi: PAX

Zabezpieczenie drzwi: fotokomorka

Kierunek otwierania drzwi wg projektu

Sygnalizacja na przystankach:

Kasety wezwan: na przystanku podstawowym kaseta z dwoma przyciskami
montowana na S$cianie obok drzwi szybowych. Na pozostatych
przystankach kaseta z jednym przyciskiem, montowana na Scianie
obok drzwi szybowych. Przyjecie dyspozycji sygnalizowane jest
podswietleniem pierscienia w kolorze czerwonym
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Sygnaly i opcje elektryczne:

Lista sygnatdw i opcji elektrycznych zawartych w cenie ofertowe;j:
RMGOS — uniwersalne urzgdzenie komunikacyjne REM™ 6.0 obstugiwane bezprzewodowo GSM
CBM — mechaniczny przycisk dyspozycji w kabinie
CFL1 — wytaczanie oswietlenia w kabinie po okreslonym czasie
CPI15 — ciektokrystaliczny pietrowskazywacz w kabinie (LCD)

CTTL — lampka potwierdzenia dyspozycji

DZI — wskaznik strefy drzwiowej

HBM — przyciski wezwan mechaniczne

LIH — oswietlenie szybu

FAN2 — wentylator zamontowany na dachu kabiny (zat. automatycznie)
OCB — wytacznik przecigzeniowy

EAR3 — awaryjny dojazd do najblizszego przystanku

OLD - kontrola przecigzenia w kabinie

EFO — zjazd pozarowy

Inne:
Zasilanie: 3X400/230 V 50 Hz
Wydzielane W szybie musi by¢ zapewniona temperatura + 5°C do +40°C. Szyb musi by¢

ciepto i warunki wentylowany bezposrednio na zewnatrz budynku, ilos¢ wydzielanego ciepta
pracy: 1.53KW

2.2. Warunki przyjecia na budowe materiatéw
Materiaty i wyroby mogg by¢ przyjete na budowe, jesli spetniajg nastepujgce warunki:
— sg zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystykg podang w dokumentacji projektowej i
specyfikacji technicznej,
— sg wiasciwie opakowane, firmowo zamkniete (bez oznak naruszenia zamkniec) i oznakowane (petna
nazwa wyrobu, ewentualnie nazwa handlowa oraz symbol handlowy wyrobu),
— spetniajg wymagane witasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,
— producent dostarczyt dokumenty Swiadczagce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania wyrobdw oraz karty techniczne (katalogowe) wyrobow lub firmowe
wytyczne (zalecenia) stosowania wyrobow,
— spetniajg wymagania wynikajace z ich terminu przydatnosci do uzycia (termin zakoriczenia robot
pokrywczych powinien sie konczy¢ przed zakonczeniem podanych na opakowaniach termindw
przydatnosci do stosowania odpowiednich wyrobdéw),
Wszystkie urzadzenia i meble ze stali nierdzewnej powinny posiadaé¢ swiadectwa jakosci PZH i
certyfikaty CE .

2.3. Warunki przechowywania materiatow i wyrobow
Materiaty powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie z instrukcjg producenta oraz
wymaganiami odpowiednich dokumentéw odniesienia tj. norm badz aprobat technicznych.
Pomieszczenie magazynowe do przechowywania materiatéw i wyrobéw opakowanych powinno by¢
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kryte, suche oraz zabezpieczone przed zawilgoceniem, opadami atmosferycznymi, przemarznieciem i
przed dziataniem promieni stonecznych.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w dziale ,,Wymagania ogdélne”.

Wykonawca zobowigzany jest do uzycia takiego sprzetu. ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakos¢ wykonywanych robdt i srodowisko. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac
prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i w warunkach
umowy. Sprzet bedacy wifasnoscia wykonawcy lub wynajety do wykonywania robdt ma byc
utrzymany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy oraz, jesli to konieczne, bedzie
posiadat aktualne badania techniczne do wgladu na budowie. Bedzie on zgodny z normami ochrony
Srodowiska, przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wymagania ogdlne dotyczace srodkow transportu podano w ST 00.01. ,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca jest zobowigzany. do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptywajg
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych materiatéw. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego.
Wykonawca bedzie na biezgco i na wtasny koszt usuwaé wszelkie zanieczyszczenia i uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdach do budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
Wymagania ogdlne dotyczgce wykonania robét podano w ,, Wymagania ogdlne”.

5.1. Wymagania ogolne
Specyfikacja architektoniczna nie stanowi wykazu wszystkich dziatan, koniecznych dyspozycji,
elementow i srodkéw podjetych w celu realizacji robét. Nie stanowi takze instrukcji wykonania prac
lub stosowania wybranych elementéw, zestawdw elementédw, czy technologii. Zastosowanie
powyzszych musi by¢ zgodne z wytycznymi i wymaganiami Dostawcy, Producenta lub Tworcy, czy
Wiasciciela danej technologii, a takze zgodne z przepisami, wiedzg techniczng i praktyka budowlana.
Specyfikacja architektoniczna podaje minimalne wymagania i parametry oraz okresla zasady
rozwigzan, ktére muszg by¢ uwzglednione, uscislone i dostosowane do sytuacji w dokumentacji
warsztatowej Wykonawcy. Specyfikacje nalezy traktowac jako zbiér podstawowych danych i
wymagan koniecznych do spetnienia Dostawca zobowigzany jest do prawidtowego ustawienia i
wypoziomowania wyposazenia ruchomego, zgodnie z uzgodnionym projektem aranzacji. Elementy
wyposazenia wymienione w pkt 2. powinny posiadac¢ wszystkie certyfikaty i atesty dopuszczalnosci
stosowania na polskim rynku. Wyposazenie nalezy usytuowad zgodnie z Projektem wykonawczym.
Wszystkie prace dotyczace montaiu elementéw wyposazenia nalezy wykona¢ zgodnie z
wytycznymi producenta lub dostawcy przyjetego systemu.

Montazu windy mogg wykonywac¢ wytacznie osoby posiadajgce wymagane uprawnienia i
doswiadczenie.
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6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM WYROBOW | ROBOT
BUDOWLANYCH W NAWIAZANIU DO DOKUMENTOW ODNIESIENIA
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w dziale ,Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola jakos$ci materiatow
Wymagana jakos¢ materiatéw powinna byé potwierdzona przez producenta przez zaswiadczenie o
jakosci lub znakiem kontroli jakos$ci zamieszczonym na opakowaniu lub innym dokumentem. Nalezy
sprawdzié¢ prawidtowos¢ wykonania podtoza.
Celem kontroli robét jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac¢ zatozong
jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robét i jakosci materiatéw.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie Aprobat, sSwiadectw, certyfikatow na
zastosowane materiaty. W przypadku stosowania materiatéw budzacych watpliwosci, ztej jakosci
wykonawstwa, Inspektor Nadzoru, wstrzyma roboty i zobowigze Wykonawce do usuniecia wad,
zastosowania odpowiedniej jakosci materiatow.
Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z
czestoscig zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru, Kontroli podlega petny zakres robdt, oraz
asortyment stosowanych materiatow.
Kontrola obejmuje:
- zgodnos¢ wykonanych robdt z dokumentacja projektowa,
- sprawdzenie materiatow i poréwnanie ich cech na zgodnos$¢ z dokumentami dostarczonymi przez
wytworce (certyfikaty lub deklaracje zgodnosci) oraz przez ogledziny zewnetrzne na budowie.
- roboty montazowe
- kontrola zachowania warunkéw bhp.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
Wymagania ogdlne dotyczace przedmiaru podano w dziale ,,Wymagania ogdlne”.
Jednostkg obmiarowg — zgodnie z przedmiarem.
8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Wymagania ogdlne dotyczace odbioru robét podano w dziale ,,Wymagania ogdine”.

8.1. Zgodnosc¢ robot z projektem i Specyfikacja.
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, Specyfikacjg Techniczng oraz
pisemnymi decyzjami Inspektora.

8.2. Odbiodr robét
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty pozytywne wyniki.
Gotowos¢ robdt do odbioru zgtasza Wykonawca. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru,.
Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyznaczona przez zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajgce roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacja projektowa i ST.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokdt odbioru
ostatecznego robdét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé¢ dokumenty wskazane przez
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zamawiajgcego, min: deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéow
zgodnie z projektem i ST. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Dokumentacjg odniesienia jest:
1. Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zaméwienia dla przedmiotowego zadania,
umowa zawarta pomiedzy Wykonawca a Zamawiajgcym wraz z harmonogramem robét
zatwierdzona przez Zamawiajgcego dokumentacja wykonawcza ww. zadania
normy
aprobaty techniczne

ok wnN

inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.

- Ustawa z dnia 16 04 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881).

- Ustawa z dnia 30 08 2002 r. o systemach oceny zgodnosci (Dz. U. z 2010 r. Nr 138 poz. 935 jt.).

- Ustawa z dnia 12 12 2003 r. o ogdlnym bezpieczenstwie produktéw (Dz. U. z 2003 r. Nr 229
p0z.2275).

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r., prawo budowlane (Dz. U. z 2010 r. Nr 243 poz.1623 jt.). Dokumentacja
warsztatowa

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do
odpowiedzialnosci za spetnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych
opatentowanych urzadzen lub metod.
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