D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWY(CH

1. WSTEP

1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem uiniejszej Szczegdtowej Specyfikacii Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wyznaczemem trasy i punktow wysokos'ciowyCh-

1.2.  Zakres robdt objetych SST

W zakres rob6t pomiarowych wchodza:

* wyznaczenie polozenia sytuacyjpego i wysokodiowego pu
punktow wysokosciowych,

e wyznaczenie przekrojéw poprzecziyc
roboczych,

¢ wyznaczenie konturdow nasypow,
« wyznaczenie dodatkowych punktoéw wysokosciowy<h (reperéw roboczych),

o stabilizacja punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem OrazZ OZn
sposdb ulatwiajgcy odszukeanie i ewentualne odtworzenie.

nktéw giownych osi trasy i

h, z wytyczeniem dodatkowych ptzekrojow
akowanie W

1.3. Okreflenia podstawowe

wiednimi polskimi normami oraz Z

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacyrn, odpo
Technicznej (8ST) D-00.00.00

definicjami podanymi W Szczegblowej Specyficacyi
,.Wymagania ogdlne” punkt 1.3.

1.4. Ogélne wymagania dotyczjce robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” punkt

1.4,

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skiadowania podano w SST D-

00.00.00 , Wymagania 0géine” punkt 2.

Do wyznaczenia i stabilizacji trasy | punktéw wysoko$¢iowych nalezy stosowaé:
» paliki drewniane,

» shupki betonowe,

» bolce stalowe,

o farba do zaznaczania punktéw na jezdni,
zgodne z SST D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punkidw wysokosciowych” punkt 2.



3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogdlne” punkt
3.

Do wykonania robdt zwiazanych z odtworzeniem trasy i wyznaczeniem roboczych punktéw
wysokosciowych nalezy stosowag:

¢ teodolity lub tachimetry,

* niwelatory,

e daimierze,

s tyczki, faty, tasmy stalowe i szpilki,
spetniajace wymagania OST D-01.01.01 ,,0dtworzenie osi trasy i punktéw

wysokosciowych” punkt 3.

4.  TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne”
punkt 4.

Materialy i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

5.  WYKONANIE ROBOT

Ogélne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” punkt 5.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z zasadami okreslonymi w instrukcjach i
wytycznych GUGIK.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
0gdlne” punkt 6.

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiagzanych z wyznaczaniem trasy i punktéw
wysokodciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK oraz zgodnie z OST D-01.01.01 ,,Odtworzenie osi trasy i punktow

wysokosciowych” punkt 6.

Sprawdzanie robét pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedlug nastg¢pujacych zasad:
0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie

oraz na prostych co najmniej co 200 m,
robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na calej dlugosci

budowanego obiektu,
wyznaczenie nasypéw i wykopdw nalezy sprawdzi¢ ta§ma i szablonem z poziomica co
najmniej w 5 miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.



7.

OBMIAR ROBOT

Ogblne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
punkt 7.

Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i punktow wysokodciowych w terenie jest 1 ki

lometr

(1 km) wyniesionej i zastabilizowanej trasy. Obmiar robét zwigzanych z wyznaczeniem
obiektéw mostowych jest czgscig obmiaru robot mostowych.

8.

ODBIOR ROBOT

Ogélne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogélne”
punkt 8.

Odbiér robdt zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenic nastepuje na p

odstawie szkicOw t

dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedklada [nspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w S

ST D-00.00.00 ,,Wymagania

ogodine” punkt 9.

Cena wykonania robdt obejmuje:

10,

e S

dostarczenie materiatow I sprzgtu,

wyznaczenie punktow gtownych osi trasy i punktoéw wysokosciowych,

uzupemienie fukdw oraz osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

niwelacje kontrolng reperéw,

zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly wraz z zabezpieczeniem | oznakowaniem
ulatwiajacym odszukanie i ewentualne odtworzenie,
wykonanie pomiaréw biezagcych w miarg postepu rob
Projektowa,

prowadzenie dokumentacii geodezyjnej,

odwiezienie sprzgtu

inwentaryzacje powykonawczg robot.

6t zgodnie z Dokumentacja
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