ODTWORZENIE ROWOW
D-06.04.01

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem istniejacych rowdéw na wysokosci prowadzonego
remontu drogi powiatowej nr 3310E Dhutéw — Leszezyny Duze.

1.2. Zakrés stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkeie 1.1

1.3, Zakres robot oqutych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
7z oczyszczaniem, poglebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu na odcinka drog
powiatowych.

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Réw -otwarty wykop o glebokosci co najmniej 50 cm, ktéry zbiera i odprowadza wods.
1.4.2. Réw przydrozny -réw zbierajacy wodg z korony drogi.

1.4.3. Réw odplywowy -réw odprowadzajacy wodg poza pas drogowy.

1.4.4. Réw stokowy -réw zbierajacy wodg sptywajaca ze stoku.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sg

zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normamiiz deﬁnlcjaml podanymi w STWiORB DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”,

1.5. Ogélne wymagama dotyczgce robdt

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB DM-00.00. 00 ,,Wymagania
ogdlne”.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystgpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogbine wymaganla dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWIiORB DM-00.00.00 ., Wymagania
ogodlne”.

3.2. Sprze¢t do wykonywania robot remontowych i utrzymaniowych Wykonawca
przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykazaé sig mozliwoscia korzystania
Z nastepujacego sprzgtu:

- koparek podsigbiernych,

- spycharek lemieszowych,

- réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,

- urzadzen kontrolno-pomiarowych,

- zageszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdine wymagania dotyczgce transportu



Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

4.2. Transport materiatéw
Przy wykonywaniu rob6t okreslonych w niniejszej STWiORB, mozna korzysta¢ z dowolnych
$rodkow transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogblne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB DM-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

5.2. Oczyszezenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode, §cigeciu trawy
i krzakow w obrebie rowu.

5.3. Poglebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalezy uzyskaé podane ponizej wymiary geometryczne rowu
i skarp, zgodne z PN-8-02204 [1]:

-dla rowu przydroznego w ksztalcie:

- trapezowym -szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3,
glebokosé od 0,50 m do 1,20 m liczona jako réznica poziomow dna i nizszej krawedzi gomej
TOWU.

Najmniejszy ~ dopuszczalny spadek  podluzny rowu powinien  wynosi¢ 0,2%;
w wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie przekraczajacych 200 m -0,1%.

Najwigkszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczaé
- przy nieumocnionych skarpach i dnie:

-w gruntach piaszczystych -1,5%,

-w gruntach piaszezysto-gliniastych, pylastych -2,0%,

-w gruntach gliniastych i ilastych -3,0%,

5.4. Roboty wykoficzeniowe

Namutl i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowdw i skarp nalezy wywiez¢
poza obreb pasa drogowego (material stanowi wiasnosé wykonawcy).

Sposéb zniszczenia pozostatosci po usunietej ro§linnoéé i- krzakow lezy w gestii Wykonawcy
robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogblne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWIORB DM-00.00.00 ., Wymagania
ogolne”.

6.1.1. Spadki podfuzne rowu
Spadki podtuzne rowu powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancja + 0,5%
spadku.

6.1.2. Szerokosé 1 glebokos¢ rowu
Szerokodé i gleboko$é rowu powinna byé zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancja
+5cm.



6.1.3. Powierzchnia skarp
Powierzchnie skarp nalezy sprawdzaé szablonem. Przeswit miedzy skarpa a szablonem nie
powinien przekracza¢ 3cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w STWiORB DM-00.00.00 ., Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB DM-00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB
i wymaganiami Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWIORB DM-00.00.00
,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- oczZyszczenie row,

- poglebianie i profilowanie rowu,

- §ciecie trawy i krzakow,

- odwiezienie urobku,

- roboty wykoniczeniowe,

- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-8-02204 Drogi samochodowe, Odwodnienie drog.



